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灰色：工作区域平面

黄色：设备，0.5*0.5*4.0cm

蓝色：摄像头

红色：物体

箭头：摄像头光轴

结构说明：摄像头相对于工作平面的位置是固定的，位于工作区域平面的一侧，高于工作平面，光轴平行于工作平面，且高于工作平面约1-3mm。物体贴着平面移动，或者在工作平面上方移动。物体与摄像头的距离约2-10cm。

功能说明：通过摄像头测量出物体与摄像头的距离，把物体贴着平面运动的轨迹坐标通过接口报给主板。当物体在工作平面上方运动时，不报坐标。

性能要求：坐标精度为0.5mm，持续报告运动轨迹，每秒报告不少于50个坐标。

接口：通过fpc与主板连接，接口为usb接口。

