
呼料系统开发需求 

 

一、所需完成工作 
提供“总成呼料系统”一套，包括以下三个部分： 

1.生产线工位旁线边平板电脑显示屏上显示程序：给产线线边工人使用，产

生呼料信息，显示任务及 AGV 状态。 

2.移动叉车显示屏上显示程序：给叉车工人使用，显示任务，确认任务。 

3.中控后台服务器程序，提供上述功能 1+功能 2 的数据来源，该服务器数据

来源于 AGV 调度系统 

如下图中三个蓝色方框框出部分 

 

二、项目流程 

 

 



1. 线边工人通过线边平板上对应的库位呼料按钮产生呼料请求，中控系统收

到呼料信号后反馈给线边平板电脑，该库位状态改为已呼料状态； 

2. 中控系统产生任务，首先判断该交换区工位之前的任务是否完成，同一交

换区工位的任务只能按照呼料顺序一条一条地执行，如果之前的任务未完

成，线边平板的库位状态显示队列中。之前无任务才可执行新任务，如果

此时有 AGV 空闲，分配该任务给空闲的 AGV，开始执行任务，线边平板上

显示对应的 AGV ID，如果无 AGV 空闲，线边平板显示 0。 

3. 任务一旦分配到 AGV 开始执行，叉车平板上显示对应的交换区工位任务，

提示叉车工上料。 

4. 叉车工根据提示完成上料后，通过叉车平板上的确认上料按钮，发送上料

完成信息给中控系统，清除此次任务。线边库位平板上的状态跳变为运输

状态。 

5. AGV 带着线边的料架回到交换区工位，放下料架（采用双工位空满交替运

行），判断该条任务叉车工是否完成相邻上料确认，如果完成，则直接运

行到相邻库位，顶起料架，直接出发去线边库位。如果判断该条任务叉车

工还未完成相邻库位的上料确认，则原地等待。 

6. AGV 带则交换区工位的空料架回到线边库位，任务完成，线边库位平板上

的状态跳变为生产状态，AGV 原地待命。 

 

三、界面样式及实例 

 



 

四、开发说明 
1. 线边平板和叉车平板上的程序只是一个显示界面，所有的数据都存放在中控

电脑中。 

2. 中控电脑上至少需要有两个表：库位数据表和呼料记录数据表。库位数据表：

存放库位数据，线边平板和叉车平板都是读取的库位数据表的信息。呼料记

录数据表：存放每次的呼料记录，要求记录呼料时间、叉车确认时间等。 

3. 呼料系统需要对接到海康的 AGV 系统（厂内物流调度控制系统 RCS-2000），

接口文件详见文件“厂内物流调度控制系统 RCS-2000 V2.2.1 对外任务接口

文档(改进版).pdf”。 

4. 厂内物流调度控制系统 RCS-2000 所用的数据库为 postgresql，建议呼料系

统采用 Visual studio+ 数据库 postgresql（或者 SQL Server 、MySQL）开

发。 

 



五、其他要求 
1. 做过类似项目并且拥有源代码及源码的版权，无任何版权纠纷 

 

2. 9 月 1 号提供可以测试的版本，9 月 10 号-9 月 15 日去扬州现场调试并解决

问题（问题解决完即可离场） 

 

3. 系统开发期间，测试环境我方可搭建，都是软件环境，不用去现场，只有最

终验收交付的时候需要去现场实测并整改问题。 

 

4.提供完整源代码和相关设计、说明文档 


