基于STM32F407vgt6 3D打印控制系统开发

PCB板子主板设计

	PCB设计要求

	1
	5路步进电机驱动接口（带独立保护）X,Y,Z,Z,E0

	2
	1个减速电机接口（24v/0.21A）

	3
	6个限位检测（VSG）（X-,Y+,Z+,Z+,Z-,E：耗材检测）

	4
	1个加热管接口（24v/1.7A<i<2A，过流及短路保护）

	5
	1个热床接口（24v/10A，过流及短路保护）

	6
	2个温度传感器接口（热床测温，热头测温）

	7
	1个电源接线柱（24V/20A）

	8
	1个断电检测模块接口

	9
	一个pwm风扇接口12v

	10
	1个12v温控风扇接口（喉管）

	11
	1个12v温控风扇接口（主板）

	12
	2个USB接口（固件写入调试，U盘读取）

	13
	1个TF接口或者内置储存芯片

	14
	一个WIFI模块

	15
	1个蜂鸣器

	16
	1个LED灯接口

	17
	一个RGB LED灯接口

	18
	4个按钮接口：开始，暂停，下一个，灯开/关）

	19
	1个独立按钮板子


高速率WIFI局域网传输（1MB/S左右）
1.能够通过手机app配置设备连入局域网中；

2.PC客户端或者AAP端能够发送控制指令到主板；

3.控制板任务列表结束后发送指令给电脑客户端或者APP；

4.能够通过PC客户端或者AAP端传输文件到主板的储存介质（TF）中“Task”文件夹；

5.PC客户端或者AAP端能够读取控制板的储存介质（TF）中“Task”文件夹中文件数量和文件名称。

固件中增加一路12V减速电机控制（+ -）

减速电机在各轴归位指令结束后能够逆时针运行10s

Marlin固件适配PCB

将Marlin固件和新增的程序与控制板进行适配，能够稳定运行。（验收标准）
增加以下程序：

配置实体按钮代表的指令（Marlin中的开始，暂停，各轴归位指令）；

结合断电续打模块，配置开始按钮长按开机，长按关机；

灯开关按钮控制LED灯的开启和关闭，关机后复位；
点击“开始”按钮优先读取U盘内的G-code文件，如无U盘再读取储存介质（TF）中“Task”文件夹中的G-code文件；

U盘中的一个G-code文件打印完成后，移动到U盘的“Complete”文件夹中，如果没有就创建一个，并且不读取该文件中的文件；

储存介质（TF）中“Task”文件夹中的文件打印完成后直接删除。
每次打印结束后等待1min，执行各轴归位指令；
点击一次“开始”后循环序号4.5.6.7，按G-code文件排序进行打印，直到U盘或者储存介质（TF）中“Task”文件夹中无G-code文件；

在U盘和储存介质（TF）中“Task”文件夹中没有找到任何G-code文件时，等待3分钟后进入待机；

10.待机中仍然接受WIFI文件和指令的传输；

11.待机中，“开始”按钮触发后，退出待机模式；

12.RGB LED灯配置，无任务状态：绿色，打印中：绿色，待机中：红色。

Marlin固件官网：

http://marlinfw.org/
Marlin固件配置说明：http://marlinfw.org/docs/configuration/configuration.html#configuring-marlin：

Marlin固件

链接：https://pan.baidu.com/s/1-FVAVlveK2-_gTTD4tUVJw 
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