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一 任务概述 

 提供一套水下定位系统，不限于技术实现方式，如水声，惯导等，但要求

体积（水下部分）和功耗尽量小，价格尽量低。 

二 应用背景 

 用于小型水下机器人，工作范围 0~300 米。水下机器人下水工作半径 300

米，通过缆线连接到水下机器人，缆线提供电源和通信的功能。定位系统设备

允许有多个部分，安装在岸上或水下机器人上，或两端都安装。 

三 功能需求 

 提供水下半径 300 米的定位装置 

 定位设备安装限于岸上或搭载在水下机器人上，或两者都安装 

 定位精度 10%，如 100 米最大误差 10 米 

 提供信息读取接口，可以在岸上输出数据，或水下设备输出，输出方式

再议 

 定位装置功耗不超过 30W，供电电压 12V 或 24V 或 48V 都可 

五 用户接口 

 再议  

 

 

 

 

 

 

 


